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1. Introduccion

Enhorabuena por la compra de su sensor de posicionamiento QuadNav™ GPS160. Se recomienda que este producto sea
instalado por un instalador profesional. Debera adquirir un soporte de montaje con una rosca de 1" x 14 TPI para el
GPS160.

Coincidiendo con la inminente "plena capacidad operativa" (FOC) del sistema europeo Galileo, Digital Yacht lanza su
sensor de posicionamiento inteligente GPS160USB QuadNav™, que proporcionara a los propietarios de embarcaciones
un unico sensor que leera automaticamente los datos de satélite de las constelaciones GPS, GLONASS, GALILEO y
BEIDOU, seleccionando las mejores sefiales de mas de 100 satélites.

Independientemente de su localizacion, ahora tiene el triple de satélites entre los que elegir, lo que hace que el receptor
GPS160USB tenga una mejor cobertura, tiempo de primera fijacion y precision. Ademas, gracias al nuevo receptor de alta
sensibilidad, la velocidad de transmision seleccionable y la tasa de actualizaciéon de la posicion de hasta 10 Hz,
obtendremos un receptor GNSS significativamente mejor que cualquier otro receptor GPS marino del mercado.

El rendimiento de la nueva tecnologia QuadNav™ es especialmente notable cuando el sensor estd montado bajo
cubierta/en el cockpit o cuando hay obstrucciones que bloquean la visién del cielo, como una vela o cuando se navega en
rios o cerca de acantilados.

En embarcaciones mas grandes, es posible tener cuatro fuentes de posicion completamente independientes, configurando
un GPS160 en modo GPS, un segundo en modo GLONASS, un tercero en modo Galileo y un cuarto en modo Beidou, lo
que proporciona una redundancia con cuatro sistemas de posicionamiento independientes.

EI GPS160USB también es compatible con SBAS (Satellite-Based Augmentation System), que es el nombre genérico que
recibe la sefal diferencial transmitida por varios satélites geoestacionarios locales. SBAS permite al receptor GPS160USB
eliminar errores en la posicién debidos a condiciones ambientales y mejorar la precision hasta <1m. Utilizando WAAS en
EE.UU. y EGNOS en Europa, el GPS160 cambiara automaticamente al modo SBAS diferencial cuando esté disponible.

El GPS160USB utiliza la ultima tecnologia GNSS, pero también se ha disefiado para ser compatible con los miles de
sistemas mas antiguos que siguen prestando un servicio fiable en embarcaciones de todo el mundo. EI GPS160USB puede
configurarse para funcionar con los sistemas mas nuevos y antiguos del mercado, ya que incorpora modos "Legacy"
especificos que emiten datos NMEA 0183 V2.30 mas antiguos y reducen las velocidades de actualizacion, el numero de
decimales y la informacion sobre el estado de los satélites.

Antes de utilizar la unidad, familiaricese con el manual de usuario del software de navegacién con el que

vaya a utilizar el GPS160USB. Preste especial atencion a la seccion Interfaz GPS y a cualquier ajuste que
deba configurarse para un funcionamiento correcto.

2. Antes de empezar

Analice detenidamente donde desea montar el GPS160USB y como va a tender el cable USB de 5 m hasta el PC.
Existen pasacables especializados que permiten pasar cables con conectores USB, por lo que recomendamos su uso y
no cortar, unir o instalar otros conectores en el cable USB.

La longitud maxima de los cables USB estandar es de 5 m, pero si fuese necesario alargar el cable del GPS160USB,
existen cables alargadores especiales. Digital Yacht puede suministrar un cable de extension USB de 5 m.

@ El GPS160 USB debe conectarse directamente al puerto USB del ordenador y no a través de un Hub USB.
Para visualizar los datos, necesitara:

e Un PC Windows / Mac / Linux adecuado con un puerto USB libre.
e Un software de navegacién que funcione en PC Windows / Mac / Linux y que pueda leer datos GPS.
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3. Instalacion

Antes de comenzar la instalacion, seleccione una ubicacién adecuada para el receptor GPS160USB. La unidad incorpora
un receptor GNSS muy sensible y en muchas embarcaciones el GPS160USB funcionara sin problemas bajo cubierta o en
el puente de mando. Si obtiene un buen rendimiento con el GPS160USB montado bajo cubierta, la instalacion es sencilla
y solo tiene que encontrar un lugar adecuado donde el GPS160USB pueda instalarse firmemente.

Para un rendimiento 6ptimo, se recomienda el montaje en cubierta. La unidad es totalmente impermeable y esta disefiada
para un montaje permanente en el exterior. La antena GPS160USB tiene un soporte de rosca de 1" x 14 TPI, que se
encuentra en muchas antenas VHF. Existe una gran variedad de soportes diferentes para este tipo de montaje roscado;
consulte a su distribuidor local de electrénica marina o a su tienda de articulos nauticos para obtener mas informacion.

El soporte roscado de 1" x 14 TPI también se puede desmontar desatornillando los tres tornillos hexagonales con una llave
Allen adecuada, lo que permite montar el GPS160USB en una superficie plana horizontal. Digital Yacht dispone de un kit
de montaje (como se muestra en el esquema) (N° de pieza X500.400). En esta situacion, se debe aplicar un cordén de
sellador de silicona alrededor de la antena, después de montarla, para evitar la acumulacién de agua estancada debajo
de la antena.

Dimensiones :

75mm

D74

34,9

82.5mm 3 e

25 max.

1" x 14TPI threaded mount

El GPS160USB se suministra con un cable USB de 5 m que debe pasar a través de la embarcacion hasta una ubicacion
interior seca donde pueda conectarse al PC Windows/Mac/LINUX que suministrara alimentacion al GPS160USB y recibira
los datos GNSS del GPS160USB.

El GPS160USB dispone de varios modos de funcionamiento que pueden configurarse ajustando cuatro interruptores DIP
dentro de la unidad. En la seccion 4 de este manual se explica como seleccionar los distintos modos. Por defecto, el
GPS160USB emitira:

-  GLL, GGA, RMC, VLW, VTG y ZDA una vez por segundo a 4800 baudios (Modo QuadNav™)

Este modo por defecto es adecuado para la mayoria de las aplicaciones y utiliza todos los satélites disponibles en las
constelaciones GPS, GLONASS y GALILEO.
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Antes de conectar el GPS160USB al PC, es necesario instalar los drivers USB. El procedimiento varia entre los diferentes
sistemas operativos, pero en la siguiente seccién se detalla el procedimiento para los sistemas operativos méas populares:

Windows 7/8/10

La forma mas sencilla de instalar los drivers en este sistema operativo es conectar el GPS160USB a su PC cuando tenga
una buena conexién a Internet. Windows vera el nuevo hardware y buscara automaticamente en Internet los drivers mas
recientes, los descargara y los instalara. El proceso dura unos 2-3 minutos y es completamente automatico.

Si no hay conexidn a Internet en el barco, descargue los drivers "NMEA to USB Adaptor" del CD online de Digital Yacht en
https://support.digitalyacht.net/ en una llave USB y llevelos al barco. Una vez copiados en el PC del barco, haga clic con
el boton derecho del ratdén en el programa "USB Driver Setup" y seleccione la opcién "Ejecutar como administrador”. El
programa deberia abrir una ventana de comandos DOS vy ejecutar una serie de comandos (normalmente tarda entre 10y
15 segundos en completarse).

Una vez que el programa haya terminado, inserte el cable del GPS160USB en un puerto USB libre del PC y el asistente
de Windows "Nuevo Hardware Encontrado" deberia aparecer brevemente mientras el PC completa la instalacion.

Es posible que tenga que entrar en el Administrador de Dispositivos de Windows para averiguar qué puerto COM ha
asignado Windows a la antena GPS. En el Administrador de Dispositivos, el GPS160USB deberia aparecer en la seccién
Puertos COM & LPT como un "Puerto Serie USB (COMx)" donde x = el numero de Puerto COM asignado por Windows al
GPS160USB. Este es el numero de puerto COM que tendra que introducir en su software de navegacion para indicarle de
donde obtener los datos del GPS.

Mac Os X

Si utiliza el GPS160USB con un Mac, debera instalar los drivers antes de conectar el GPS160USB a un puerto USB libre
del Mac.

En el CD online de Digital Yacht en https://support.digitalyacht.net/, abra la carpeta llamada "NMEA to USB Adaptor Drivers"
que contiene una subcarpeta llamada "Mac OSX", en la que hay un archivo DMG sobre el que debe hacer doble clic para
ejecutarlo. Siga las instrucciones que se muestran y al final de la instalacion se instalaran los drivers USB para el
GPS160USB.

LINUX

La buena noticia para los usuarios de LINUX es que los drivers para el GPS160 USB ya estan incluidos en el Kernel y
basta con conectar el GPS160USB a un puerto USB libre del PC.

Sin embargo, recientemente hemos recibido informes de cambios en la forma en que Ubuntu gestiona los puertos COM,
lo que ha causado algunos problemas a nuestros clientes. Visite nuestro blog www.digitalyacht.net y busque "Ubuntu".
Vera un articulo que explica este problema y como solucionarlo.

Manual de instalaciéon del GPS160 USB V2.00
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4. Seleccion del modo de funcionamiento

El GPS160 puede utilizarse en varios modos diferentes, DIGITAL
disefiados para adaptarse a distintas instalaciones y XACHT
optimizar el rendimiento con sistemas mas antiguos.

Seleccionando diferentes modos, puede cambiar la
velocidad en baudios, las frases NMEA 0183 transmitidas,
la velocidad de actualizacion y los satélites utilizados para
la navegacion. Las diferentes velocidades son:

A o n o shifmanREIe

e GPS a 4800 baudios para los sistemas - WPy il [ﬁﬁﬁ
existentes e N,

e Recepcién QuadNav™ a 38400 baudios para los
nuevos chartplotters

e "Modo Turbo" a 115K baudios para los
programas de carreras

La seleccion del modo de funcionamiento del GPS se
realiza mediante cuatro interruptores DIP en el interior de
la unidad. Los cambios en los interruptores se activaran
cuando el GPS160 se encienda (off/on).

Hay un LED verde en la placa de circuito que indica si el
GPS funciona correctamente y un LED rojo que se ilumina
si hay algun problema. La imagen a la derecha muestra la
ubicacion de los LEDs y los interruptores.

A'los 2 o0 3 segundos de encender el GPS160, el LED deberia iluminarse de la siguiente manera:

Estado del led Descripcién

Led verde encendido Configurado a 4800 baudios

Led verde parpadea lentamente Configurado a 38400 baudios

Led verde parpadea rapidamente Configurado a 115 000 baudios (modo turbo)

Led rojo encendida Ningun modo seleccionado (verificado los interruptores DIP)
Led rojo parpadea ocasionalmente Se ha transmitido un mensaje AIS MOB

Para acceder a los interruptores DIP es necesario abrir el GPS160. Se recomienda que esta operacion sélo la realice un
instalador de electréonica marina, cualquier dafo fisico causado a la placa de circuitos no estara cubierto por la garantia.

Antes de abrir el GPS160, desconecte la alimentacion de la unidad y retire el soporte de la antena desatornillando los
tornillos hexagonales 3xM3 con una llave Allen adecuada. A continuacién, con un destornillador Torx T6, retire los tres
tornillos que sujetan la carcasa. Desmonte la caja con cuidado de no perder las juntas téricas (1 junta térica exterior grande
y 3 juntas téricas pequenias).

Una vez expuesta la placa de circuito del GPS160, coloque los cuatro interruptores en las posiciones adecuadas para el
modo de funcionamiento requerido, como se muestra en la tabla de la pagina siguiente

Para proteger los interruptores durante el proceso de produccién, se coloca un film amarillo transparente
sobre ellos. Debe retirarse cuidadosamente con unas pinzas antes de cambiar los interruptores.
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Modos de funcionamiento:

* These sentences output at 1HZ

** These sentences output every 4 secs

*** These sentences only include GPS satellites output every 4 secs

SWs MODE SATELLITES BAUD RATE NMEADATA VER
N S_P
IHE-]E" QuadNav Legacy Mode (default) GPS+GLONASS+GALILEO+BEIDOU 4800 1HZ GGA/GLL/RMC/VLW/VTG/ZDA 23
ov_ o
H!!H QuadNav 5Hz Mode 4800 Baud GPS+GLONASS+GALILEO+BEIDOU 4800 5Hz RMC 4.1
123 4
E}‘Qf DIP
h-EE QuadNav Sat Info 1Hz 4800 Baud GPS+GLONASS+GALILEO+BEIDOU 4800 1HZ GSA**/GSV**/RMC/ 4.1
123 4
ON - DIP
H EH QuadNav All Sentences 1Hz GPS+GLONASS+GALILEO+BEIDOU 38400 1HZ DTM/GGA/GLL/GSA/GSV/RMC/VLW/VTG/ZDA 4.1
1.2 3 4
ON — DIP
H!-E QuadNav All Sentences 5Hz GPS+GLONASS+GALILEO+BEIDOU 38400 S5Hz DTM*/GGA/GLL/GSA*/GSV*/RMC/VLW*/VTG/ZDA 4.1
g3
ON  DIP
u ! ] H QuadNav Standard Sentences 5Hz GPS+GLONASS+GALILEO+BEIDOU 38400 S5Hz DTM*/GGA/GLL/GSA*/GSV*/RMC/VLW*/VTG/ZDA 4.1
g3 ing
ON _DIP
H!EQ GLONASS 1Hz All Sentences GLONASS 4800 1HZ DTM/GGA/GLL/GSA**/GSV**/RMC/VLW/VTG/ZDA 4.1
123 4
ON __DIP
H! EF GPS 1Hz All Sentences GPS 4800 1HZ DTM/GGA/GLL/GSA**/GSV**/RMC/VLW/VTG/ZDA 4.1
1.2 3 4
ON_ DIP
1"5!-4‘ GALILEO 1Hz All Sentences GALILEO 4800 1HZ DTM/GGA/GLL/GSA**/GSV**/RMC/VLW/VTG/ZDA 4.1
ON_ _DIP
lﬂg -35 QuadNav "Professional” Mode 1Hz ~ GPS+GLONASS+GALILEO+BEIDOU 38400 1Hz DTM/GBS/GNS/GRS/GSA/GST/GSV/RMC/VLW*/VTG/ZDA 4.1
ON DlP'
'ﬁﬂ". QuadNav "Professional” Mode 5Hz ~ GPS+GLONASS+GALILEO+BEIDOU 38400 S5Hz DTM*/GBS*/GNS/GRS*/GSA*/GST*/GSV*/RMC/VLW*/VTG/ZDA 4.1
1.2 3 4
ON DIP
.;"! GPS Only Legacy mode GPS 4800 1HZ GGA/GLL/GSA***/GSV***/RMC/VLW/VTG/ZDA 2.3
1 2 3 4
ON VQIE'
"H MM Reserved
1 23 4
O DI
! J.! BEIDOU 1Hz All Sentences BEIDOU 4800 1HZ DTM/GGA/GLL/GSA**/GSV**/RMC/VLW/VTG/ZDA 4.1
1.2 3 4
' Hu Future Use
1.2 3 4
ON DIP
E!EH Full "Turbo" Mode GPS+GLONASS+GALILEO+BEIDOU 115000 10Hz DTM*/GGA/GLL/GSA*/GSV*/RMC/VLW*/VTG/ZDA 4.1
1220304

Después de cambiar los interruptores DIP, es necesario reiniciar el GPS160USB (apagarlo y volverlo a encender) para
que se active el nuevo modo de funcionamiento. Compruebe el LED verde para asegurarse de que la velocidad en baudios
seleccionada estéa activa y que el LED rojo de error no esta iluminado.
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5. Especificaciones técnicas

Recepcion 72-channel U-Blox M10 engine
GPS L1C/A, SBAS L1C/A, QZSS L1C/A, QZSS L1 SAIF,
GLONASS L10F, Galileo E1B/C, Beidou B1C

Sensibilidad -165 dBm

Tasa de actualizacion 1 Hz por defecto (configurable hasta 10 Hz)

Precision Posicion <1 m con SBAS y 3.0 - 5.0 m sin SBAS

Precision Velocidad 0,05 m/sec

Tiempo + 60 ns

GPS diferencial SBAS (WAAS, EGNOS, MSAS, GAGAN and QZSS)

Tiempo primera correccion 23 sec (typical)

Sistema admitido GPS, GLONASS, GALILEO and BEIDOU

Altitud maxima 50,000 m

Velocidad maxima 500 m/s

Temperatura min y max -40°Cy +85°C

Corriente maxima 25 mA (@12Volts)

Dimensiones 75mm diameter, 82.5mm high (with mount), 32mm high (no mount)
Peso 300g

Protocolos NMEA 0183 Versiéon 2.3 0 4.1

Mensajes NMEA DTM, GBS, GNS, GRS, GSA, GST, GSV, RMC, VLW, VTG et ZDA
Alimentaciéon USB Powered (5V)

Cable Black 5m Shielded Cable with USB 2.0 Type A connector
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